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™\ Mécanique classique | Chapitre 6 | Plan de cours
@ M6 - Mécanique de rotation du point

| - Introduction

I.1 - Approche qualitative
|.2 - Approche par analogie

Il - Les grandeurs de la mécanique de rotation

I.1 - Vitesse angulaire

1.2 - Moment cinétique
a) Cas du point matériel
b) Cas d’'un ensemble de points
I1.3 - Moment d’inertie
I1.4 - Moment d’une force
a) Définition
b) Bras de levier
I1.5 - Bilan

[ll - Théoreme du moment cinétique

1.1 - Enoncé (TMC)
l1.2 - Conservation du moment cinétique

IV - Application : le pendule simple




Capacités exigibles du chapitre

Définir le vecteur vitesse angulaire.
@ =01,
Définir le moment cinétique d’un point matériel M par rapport a un axe A ou par rapport a un point O.
Lo(M)=0M A et  Ly(M) =L, 1,
Définir le moment cinétique d’un systéme discret de points S = {M;}.

La(S) = ZLA(Mi) = <Z oM, Aﬁi) “Up

Définir & Etablir le moment d’inertie d’un point matériel par rapport a un axe A.
Jo = mr?
Définir le moment d’une force F par rapport a un axe A ou par rapport a un point O.
WMo(F)=0MAF et Ma(F) =) i
Déterminer le moment d’une force par rapport a un axe A en utilisant le bras de levier.
My(F)=+d|[E,|
Enoncer le théoréme du moment cinétique par rapport a un axe fixe A ou par rapport a un point fixe O
dans un référentiel galiléen.
dLy dLy

ar zﬁo(ﬁext) et dt ZMA(ﬁext)

Connaitre les cas ou le moment cinétique se conserve.
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